
Soluzione del problema 3

(a)

Essendo la guida liscia, la reazione vincolare è sempre normale allo spostamento infinite-
simo lungo la traiettoria, dunque:

WBP = 0 J
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Wad = −µ N d = −µ m g d
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N1 −m g cos θ = 2 m g cos θ ⇒ N1 = 3 m g cos θ = 38.2 N



Soluzione del problema 4
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