
Soluzione dell’esercizio 16

Indicate con r1, r2, s1, s2 = 1, 2 le polarizzazioni degli stati iniziale e finale, nella notazione
utilizzata a lezione:
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Dalla cinematica nel sistema CM si ottiene poi, sempre nel limite me, mµ �
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da cui, posto come al solito α = e2/(4 π):
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